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I. Аннотация

1. Цель и задачи дисциплины:
Целью освоения дисциплины является:
Формирование знаний и навыков в области микроконтроллеров и 

микропроцессоров в системах управления.
Задачами освоения дисциплины являются:
Формирование знаний о конструкции, архитектуре, элементной базе и 

принципах построения промышленных цифровых устройств: от электронных 
датчиков, до программируемых логических контроллеров; познакомить с 
устройством основных узлов промышленных контроллеров: цифровыми 
входами/выходами, аналоговыми входами/выходами, коммуникационными 
интерфейсами, схемой питания и т.п.; роль микроконтроллеров и 
микропроцессоров в системах управления, аппаратные и программные 
аспекты при работе с микроконтроллерами, решение типовых прикладных 
задач.

2. Место дисциплины в структуре ООП

Данная дисциплиной раздела 4 «Мехатроника и робототехника» 
обязательной части Блока 1.
Предварительные знания и навыки:
Основой для освоения дисциплины являются знания, получаемые в рамках 
дисциплины «Дискретная математика», «Электроника и схемотехника», 
«Архитектура ЭВМ», «Операционные системы», «Методы 
программирования».
Дальнейшее использование:
Полученные в ходе изучения дисциплины знания используются в 
дисциплинах «Детали мехатронных модулей, роботов и их конструирование», 
«Программное обеспечение мехатронных и робототехнических систем».

3. Объем дисциплины: 2 зачетных единицы, 72 академических часа, в том 
числе:

контактная аудиторная работа: лекции 30 часа, в т. ч. практическая 
подготовка 0 часа, практические занятия 30 часов, в т. ч. практическая подготовка 0 
часа;

контактная внеаудиторная работа: контроль самостоятельной работы 
___0____, в том числе курсовая работа___0____;

самостоятельная работа: 12 часа, в том числе контроль 0 часов

4. Планируемые результаты обучения по дисциплине, соотнесенные с 
планируемыми результатами освоения образовательной программы



Планируемые результаты 
освоения образовательной 
программы (формируемые 

компетенции)

Планируемые результаты обучения по 
дисциплине

ОПК-1 Способен применять 
естественнонаучные и 
общеинженерные знания, 
методы математического 
анализа и моделирования в 
профессиональной 
деятельности

ОПК-1.1 Демонстрирует знания основ 
математики, физики, вычислительной 
техники и программирования 
ОПК-1.2 Демонстрирует навыки 
использования знаний физики и 
математики для решения задач 
теоретического и прикладного характера

ОПК-4 Способен понимать 
принципы работы 
современных 
информационных 
технологий и использовать 
их для решения задач 
профессиональной 
деятельности

ОПК-4.1 Применяет средства современных 
информационных, компьютерных и 
сетевых технологий, прикладное 
программное обеспечение при 
моделировании технологических процессов

ОПК-6 Способен решать 
стандартные задачи 
профессиональной 
деятельности на основе 
информационной и 
библиографической 
культуры с применением 
информационно
коммуникационных 
технологий

ОПК-6.1 Проводит поиск решения 
стандартных задач с помощью подходящей 
технической, справочной литературы и 
нормативных документов, применяя 
информационно-коммуникационные 
технологии
ОПК-6.2 Использует полученные знания 
для решения поставленных задач

ОПК-9 Способен внедрять и 
осваивать новое 
технологическое 
оборудование

ОПК-9.1 Анализирует документацию, 
описывающую технологическое 
оборудование
ОПК-9.2 Демонстрирует знание основных 
характеристик технологического 
оборудования мехатронных и 
робототехнических систем, знает правила 
эксплуатации технологического 
оборудования

ОПК-11 Способен 
разрабатывать и применять

ОПК-11.1 Применяет датчики различных 
типов для обработки информации в



алгоритмы и современные 
цифровые программные 
методы расчетов и 
проектирования отдельных 
устройств и подсистем 
мехатронных и 
робототехнических систем с 
использованием 
стандартных 
исполнительных и 
управляющих устройств, 
средств автоматики, 
измерительной и 
вычислительной техники в 
соответствии с техническим 
заданием, разрабатывать 
цифровые алгоритмы и 
программы управления 
робототехнических систем

мехатронных и робототехнических 
системах
ОПК-11.2 Разрабатывает программное 
обеспечение для управления 
мехатронными и робототехническими 
системами

ОПК-12 Способен 
участвовать в монтаже, 
наладке, настройке и сдаче в 
эксплуатацию опытных 
образцов мехатронных и 
робототехнических систем, 
их подсистем и отдельных 
модулей

ОПК-12.1 Демонстрирует знание принципа 
действия и технико-экономических 
характеристик мехатронных и 
робототехнических систем 
ОПК-12.2 Демонстрирует знание 
конструктивных особенностей и 
назначения мехатронных и 
робототехнических систем, правил их 
эксплуатации

ОПК-14 Способен 
разрабатывать алгоритмы и 
компьютерные программы, 
пригодные для 
практического применения

ОПК-14.1 Применяет алгоритмы и 
современные цифровые программные 
методы расчетов и проектирования деталей 
и модулей мехатронных и 
робототехнических систем 
ОПК-14.2 Разрабатывает программное 
обеспечение для обработки информации в 
мехатронных и робототехнических 
системах

ПК-1 Способен участвовать 
в качестве исполнителя в 
научно-исследовательских

ПК-1.2 Разрабатывает экспериментальные 
макеты управляющих, информационных и 
исполнительных модулей мехатронных и



разработках новых 
робототехнических и 
мехатронных систем

робототехнических систем и проводит их 
экспериментальное исследование с 
применением современных 
информационных технологий 
ПК-1.4 Проводит эксперименты на 
действующих макетах, образцах 
мехатронных и робототехнических систем 
по заданным методикам и обрабатывает 
результаты с применением современных 
информационных технологий и 
технических средств

5. Форма промежуточной аттестации и семестр прохождения: зачет в 7-м 
семестре.

6. Язык преподавания русский.


