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I. Аннотация
1. Цели и задачи дисциплины:

Целью освоения дисциплины является:
Освоить базовые принципы построения системы технического зрения. 
Задачами освоения дисциплины являются:
Познакомить обучающихся с архитектурой системы технического зрения. 
Освоить базовые методы обработки изображения. Научиться самостоятельно 
решать задачи, связанные с техническим зрением.

2. Место дисциплины в структуре ООП: .Дисциплина относится к 
разделу 5 «Дисциплины профиля подготовки» части, формируемой 
участниками образовательных отношений Блока 1.
Предварительные знания и навыки:
Основой для освоения дисциплины являются знания, получаемые в рамках 
дисциплины «Практикум на ЭВМ 1», «Практикум на ЭВМ 2», «Теоретические 
основы информатики», «Методы программирования», «Дискретная
математика», «Алгоритмы и анализ сложности», «Физика», «Математический 
анализ», «Дифференциальные уравнения», «Комплексный анализ». 
Дальнейшее использование:
Полученные в ходе изучения дисциплины знания используются в научно­
исследовательской работе, учебной и производственной практике, при 
подготовке выпускной квалификационной работы.

3. Объем дисциплины: 3 зачетных единиц, 108 академических часов, в 
том числе:

контактная аудиторная работа: лекции 30 часов, в т. ч. практическая 
подготовка 0 часов, лабораторные работы 15 часов, в т. ч. практическая подготовка 
0 часов;

контактная внеаудиторная работа: контроль самостоятельной работы 0, в 
том числе курсовая работа 0 часов;

самостоятельная работа: 63 часа, в том числе контроль 0 часа.

4. Планируемые результаты обучения по дисциплине, соотнесенных с 
планируемыми результатами освоения образовательной программы

Планируемые результаты 
освоения образовательной 
программы (формируемые 

компетенции)

Планируемые результаты обучения по 
дисциплине

ПК-1 Способен участвовать 
в качестве исполнителя в 
научно-исследовательских 
разработках новых

ПК-1.1 Разрабатывает математические 
модели мехатронных и робототехнических 
систем, их подсистем и отдельных 
элементов и модулей



робототехнических и 
мехатронных систем

ПК-1.2 Разрабатывает экспериментальные 
макеты управляющих, информационных и 
исполнительных модулей мехатронных и 
робототехнических систем и проводит их 
экспериментальное исследование с 
применением современных 
информационных технологий 
ПК-1.3 Анализирует научно-техническую 
информацию, обобщает отечественный и 
зарубежный опыт в области средств 
автоматизации и управления, проводит 
патентный поиск

5. Форма промежуточной аттестации: зачет, 5 семестр

6. Язык преподавания русский.


