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I. Аннотация
1. Цели и задачи дисциплины:
Целью освоения дисциплины является:
Ознакомиться с основными методами математического моделирования 
механического движения, научиться использовать теоретические положения 
дисциплины при решении профессиональных задач, приобрести опыт 
использования методов теоретической механики в профессиональной 
деятельности.
Задачами освоения дисциплины являются:
Получение студентами теоретических знаний и практических навыков, 
необходимых: для классификации, качественного анализа и математического 
описания изученных механических процессов; для постановки и решения 
типовых задач, связанных с расчетами статики, кинематики, динамики 
твердых тел; для анализа и обобщения результатов экспериментальных 
исследований.
2. Место дисциплины в структуре ООП: дисциплина относится к разделу 
«Дисциплины профиля подготовки» элективные дисциплины. 
Предварительные знания и навыки:
Основой для освоения дисциплины являются знания, получаемые в рамках 
дисциплин «Математический анализ», «Численные методы», «Алгебра и 
геометрия», «Дифференциальные уравнения», «Физика».
Дальнейшее использование:

Полученные в ходе изучения дисциплины знания используются при 

изучении дисциплин «Теория автоматического управления»,

«Г идроавтоматика и электропневмоавтоматика мехатронных и 

робототехнических систем», «Детали мехатронных модулей, роботов и их 

конструирование» «Автоматизация производственных процессов», в научно

исследовательской работе, учебной и производственной практике, при 

подготовке выпускной

3. Объем дисциплины: 5 зачетных единицы, 180 академических часов в 
том числе:

контактная аудиторная работа: лекции 30 часов, в т. ч. практическая 
подготовка 0 часа, практические занятия 15 часов, в т.ч. практическая подготовка 0 
часа;

контактная внеаудиторная работа: контроль самостоятельной работы
___0____, в том числе курсовая работа___0____;

самостоятельная работа: 135 часа, в том числе контроль 36 часов.

4. Планируемые результаты обучения по дисциплине, соотнесенных с



планируемыми результатами освоения образовательной программы

Планируемые результаты 
освоения образовательной 
программы (формируемые 

компетенции)

Планируемые результаты обучения по 
дисциплине

ПК-1 Способен участвовать 
в качестве исполнителя в 
научно-исследовательских 
разработках новых 
робототехнических и 
мехатронных систем

ПК-1.1 Разрабатывает математические 
модели мехатронных и робототехнических 
систем, их подсистем и отдельных 
элементов и модулей

5. Форма промежуточной аттестации: экзамен, 5 семестр
6. Язык преподавания русский.


