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I. Аннотация
1. Цели и задачи дисциплины
Целью изучения дисциплины является ознакомление студентов с 

новейшими принципами и дальнейшим развитием автоматики и 

автоматизации технологических процессов, в том числе в области 

машиностроения, в обеспечении целостного понимания студентами базовых 

категорий и принципов мехатроники, формировании информационной и 

методологической базы для изучения последующих дисциплин, связанных с 

мехатроникой и робототехникой, в приобретении первейших практических 

навыков анализа и синтеза объектов мехатронного типа.

Задачами освоения дисциплины являются:

1) Научить студентов правильно использовать основные термины и понятия в 

области робототехники;

2) Изучить классификацию и особенности элементов робототехнических 

систем.

2. Место дисциплины в структуре ООП
Учебная дисциплина «Введение в мехатронику и робототехнику» относится 

к Разделу 4. Мехатроника и робототехника Блока 1. Дисциплины (модули).

В результате изучения дисциплины студент должен знать 

классификацию, принципы действия, математическое описание современных 

робототехнических систем.

3. Объем дисциплины: 2 зачетных единицы, 72 академических часа, в том 

числе:
контактная аудиторная работа: лекции 30 часов, в т.ч. практическая 

подготовка 0 часов, практические занятия 15 часов, в т.ч. практическая подготовка 0 

часов;

самостоятельная работа: 27 часов, в том числе контроль 0 часов.

4. Планируемые результаты обучения по дисциплине, соотнесенные с 

планируемыми результатами освоения образовательной программы



Планируемые результаты 
освоения образовательной 
программы (формируемые 

компетенции)

Планируемые результаты обучения по 
дисциплине

УК-3 Способен осуществлять 
социальное взаимодействие и 
реализовывать свою роль в ко

УК-3.1 Определяет свою роль в социальном 
взаимодействии и командной работе, исходя 
из стратегии сотрудничества для достижения 
поставленной цели 
УК-3.2 При реализации своей роли в 
социальном взаимодействии и командной 
работе учитывает особенности поведения и 
интересы других участников 
УК-3.3 Анализирует возможные 
последствия личных действий в социальном 
взаимодействии и командной работе, и 
строит продуктивное взаимодействие с 
учетом этого
УК-3.4 Осуществляет обмен информацией, 
знаниями и опытом с членами команды; 
оценивает идеи других членов команды для 
достижения поставленной цели 
УК-3.5 Соблюдает нормы и установленные 
правила командной работы; несет личную 
ответственность за результат

ОПК-1 Способен применять 
естественнонаучные и 
общеинженерные знания, методы 
математического анализа и 
моделирования в 
профессиональной деятельности

ОПК-1.1 Демонстрирует знания основ 
математики, физики, вычислительной 
техники и программирования

ОПК-2 Способен применять 
основные методы, способы и 
средства получения, хранения, 
переработки информации при 
решении задач профессиональной 
деятельности

ОПК-2.1 Применяет средства 
информационных технологий для поиска, 
хранения, обработки, анализа и 
представления информации 
ОПК-2.2 Применяет современные методы 
получения, хранения и обработки 
информации
ОПК-2.3 Демонстрирует навыки 
обеспечения информационной безопасности

ОПК-10 Способен 
контролировать и обеспечивать 
производственную и 
экологическую безопасность на 
рабочих местах

ОПК-10.1 Демонстрирует знание различных 
методов защиты персонала от опасных и 
вредных факторов производственной среды и 
в быту, основ экологического права, 
требований и норм по охране окружающей 
среды
ОПК-10.2 Владеет навыками системного



подхода к организации безаварийной работы, 
соблюдения требований экологической 
безопасности в производственной 
деятельности

ОПК-12 Способен участвовать в 
монтаже, наладке, настройке и 
сдаче в эксплуатацию опытных 
образцов мехатронных и 
робототехнических систем, их 
подсистем и отдельных модулей

ОПК-12.1 Демонстрирует знание принципа 
действия и технико-экономических 
характеристик мехатронных и 
робототехнических систем 
ОПК-12.2 Демонстрирует знание 
конструктивных особенностей и назначения 
мехатронных и робототехнических систем, 
правил их эксплуатации

ПК-1 Способен участвовать в 
качестве исполнителя в научно
исследовательских разработках 
новых робототехнических и 
мехатронных систем

ПК-1.4 Проводит эксперименты на 
действующих макетах, образцах 
мехатронных и робототехнических систем 
по заданным методикам и обрабатывает 
результаты с применением современных 
информационных технологий и технических 
средств

5. Форма промежуточной аттестации и семестр прохождения: зачет, 3 
семестр

6. Язык преподавания русский.


